V4 AutomatikCentret

Ekstern rotervagt for styring OJ-DRHX-1690-MAN5 Figur 17.1

Ved aldre installationer, hvor motoren ikke kan fikseres* -j

eller rotoren kgrer ujeevnt, anbefales det _

at aktivere og tilslutte den eksterne rotorvagt. S [ﬂ 50.3
i

Bemaerk venligst, at ndr den eksterne rotorvagt
er aktiveret, kgrer den med maks. drejningsmoment. ]
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*Det anbefales ikke at bruge vibrationsdeempere. — _-ll
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* Rotervagten “OJ Rotorguard” er en 3-ledet induktiv fgler.

¢ P3 den roterende varmeveksler monteres en tasteplade, som skal vaere
et metallisk materiale, evt. hovedet af en bolt, en skrue eller lignende. (Se
fig. 17.1) MAX. 20
* Maks. tasteafstand er 20mm.

e Der kan monteres én eller flere tasteplader pa rotoren, dette anbefales
ved st@rre rotorer.
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. . : : Figur 17.2
Hvis der monteres mere end én tasteplade, vil drevet modtage tilsvarende g
antal signaler pr. omdrejning.
* Hvis der gnskes anvendt flere end én tasteplade, kan antal tasteplader 3
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angives i drevet via OJ-DRHX-PC-Tool eller via tilsvarene Modbusregister - BLUE  BLAU BLA  BLEU a0 |
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* Hvis de aktuelle antal pulssignaler fra rotationsvagten afviger fra de ROWN .4 wt: acy]= a0l 50
beregnede antal pulssignaler, vil der blive afgivet en alarm for rotationsfejl. DE ; = «ovee| [0
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e Hvis rotor skal overvages via en ekstern rotorvagt, oo |« peutt| [ OO0
skal denne tilsluttes klemme 19: GND, 18: +24V og 14: DI3 (se fig. 17.2) 00 1= 2ol L

e For aktivering skal der saettes en lus imellem klemme GND og Din2 (se
fig. 17.2).



